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b. La technologie radio.
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son alimentation.

- Latechnologie filaire (pour le neuf) [ uNFyayYAdaarzy RSa AYy¥T2Nh
radio (a la fréquence de 433 MHz).

Certaines technologies radio sont fondées sur la

double transmission des informations radio. Cela

assure une fiabilité et une détectisire et rapide en

cas de fraude.

- Latechnologie radio (pour la rénovation)

a. La technologie filaire.

Les détecteurs et organes de signalisation sont reliés
par des cables 4 ou conducteurs 6/10 de couleurs
différentes.
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Ditociours 1) exemple de cablage des détecteurs

infrarouge de
IO

ref 0431 16418 a- cablage 6 conducteurs (détecteur alimenté)
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Exemple : alarme LEGRAND
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Une autre solution consiste a utiliser un bus de
communication LJ2 dzNJ NBf A SNJ f QSy & !
composants

Fonctions :

1-2 : alimentation

= 3-4 - détection

56 avosurveillance

Ur
_<

b- cablage 4 conducteurs (détecteur non alimenté)

Cablage d’un seul détecteur
Bornier centrale Fonctions -

3-4 : détection

56 - avtosurnveillance
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\ PAS DE CONTROLEUR

Exemple : Alarme Myhome en bus SCS Legrand

Regler dans la centrale les microrinterrupteurs en fonction
du choix du mode de foncfionnement de chaque boucle
de détection.
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Exercice

(Sujet E2 juin 2011)

Le sujet porte sur un champ de captage des
AAOGo DPAOI AOOAT O A8 ADPDQ|
autour de Colmar, dans le Haut- Rhin
Ces ouvrages, profonds de 100 metres captent

6AAO U PI OO AA oomn i1
forage peut fournir un débit de 600 m3/h.

51 Al AOi A AOO bGdséodik A
des installations

0

1. Branchement de périphériques de vérification
A8 Al AOIi A

Compléter le document réponse DR1 (page 134)
en reliant chaque composant aux bus nécessaires a

son fonctionnementU 1 8 AEAA AO OAA

2. 3AEi i A AA 16A1 Aoi A

Remarque : Les liaisons « carte mére SM220-carte
SMP14 » et «forage 1-forage 3» sont en
représentation unifilaire.

Compléter le document réponse DR2 (page 135)

en ajoutant les liaisons suivantes au schéma :

2.1- Relier les alimentations de la sirénet ae
I'éclairage qui proviennent de la carte SMP14.

Elles sont commandées respectivement par les
contacts des relais programmables k2 et k1 de la
carte mere SM220. Elles ont le méme commun (-2).

o ,6i Al AEOACA AOO bpOI Oi Qi
carte SMP14 et commandé par la carte SM220.
0 La siréne est protégée par le fusible F3 de la

carte SMP14 et commandé par la carte SM220.
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2.2- Compléter le schéma de cablage des boucles des
caméras de pralarme 1 et préalarme 2 et du
capteur microphoniguesur l'entrée E2

i A AADOAOO AB1 OOAOOOOA A’
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transformateur.)

3AE| [, A AA 1 AT Dl EAEAAOAC

AP RREBOHPA Hand boitier SAR 11

llmente localement).

3.

Compléter le document réponse DR3 (page
135) en respectant le cahier des charges suivant :

Relier le forage 4 au forage 3 en passant
par | 8 Al Bl E MEIA ADALrier 18
blmdaée .des llaésons

A, 8AI Pl EEEAAOAOGO 1 OAT O
indiquer sur la carte les cavaliers J1, ]2 ou
J3 a mettre en place pour que le forage 4
soit isolé partiellement.

Entourer distinctement le ou les cavaliers a
fermer.

DAO 1T A EOOEAT A &¢ AA 1A
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DR1

Branchez les composants conformément a lllustration suivante ;

WMA 11 WMV 12

WAL 11 WAL 11
Moniige E
WAS 11 WAE
] ==
= w 1l 1
WG 12
AN &1 H WAT 21
e

. | Camsra
Video
Audio
E-Bus
Branchement pour vérification d'alarme audio et vidéo
Le tableau indique quels composants peuvent étre branches et combien :
Module | Description Fonction H:r“n;: .
i . Utilisation de plusieurs partitions et programmation sur E-bus avec affichage de texte
g;gm 4 Eﬂu'ggénlggjsi‘:' en clair. Vérification audio avec micro et haut-parleur par bus audio. Lecteur de 8
) 9 badges intégré.
WAC 12 Satellite adressable | Périphérique de vérification d'alarme audio sur bus audio, adressable par E-bus avec
acoute interpellation | haut parleur et micro.
Transoondeur Périphérique de vérification d'alarme audio sur bus audio et vidéo sur bus vidéo, ]
WAT21 audiu!?:?d 50 Périphérique communicant sur E-bus avec connecteurs pour caméra analogigue et
satellites de vérification d'alarme audio.
Interface paire Interface de contrdle pour branchement d'une caméra ou d'un enregistreur sur bus
WAVE1 _— 1
torsadee/coaxe vidéo.
WMAT1 | Carte audio Interface enfichable pour bus audio. 1
WMV12 | Carte vidéo Interface enfichable pour bus vidéo. 1
SAR11 Amplificateur Interface d'amplification et d'isclemeant, permet la prolongation de I'E-Bus de 500m 1

(SAR 11 : Boitier + carte SMR11),
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DRZ (les alimentations des différents détecteurs ne sont pas représentées)
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3.2.1 Carte mére SM 220 (fig. 3)
- @ Connexion d'imprimante ou de PC
par le cable SAQ 11 (accessoire).

- @ Touche de configuration.

- @ Contacts d'autosurveillances.

- @ Touche d'initialisation.

- @ Connexion pour WMV 12, WMA 11, SMV 11 (option).

- @ Connexion d'extensions.

- @ EEPROM.

- @ EPROM.

- © Epingles ouvertes.

- O 8 entrées (E1 2 E8).

- @ 4 sorties «collecteur ouvert» 150 mA.

- @ 1 sortie «collecteur ouvert» 1A.

- ® Relais programmable (contact de commutation
unipolaire 24 V/2 A).

- @ Relais programmable (contact de commutation
bipolaire 24 V/2 A).

- @® Liaison avec la SMP 14.

- @ Connexion pour SML 21 (%).

- @ Connexion vers module de transmission (option).

3.2.2 Carte d'alimentation SMP 14 (fig. 4)

- @Liaison avec la carte SM 220.

- @Liaison E-Bus avec la centrale (B1-, B2, B3, B4+) ;
B4+ est protégée par F1.

- ©4 sorties d'alimentation +12 Voc (+1, 43, +4, +6),
protégées par des fusibles (F2 a F5).

- @ Sortie présence secteur et alimentation 14,5 Voc

- @1 relais programmable a partir de la centrale
(unipolaire 30 V/5 A).

- @ Thermofusible (3 A) de protection de la batterie (F6).

- @Raccordement de la batterie précablé, protégée par F6.

- @Raccordement transformateur (20 V/50 Hz).

- @LED présence secteur,

- (D Potentiométre, réglé en usine, a ne pas modifier.

- @LED qui clignote si la communication E-Bus
fonctionne correctement.

- PTouche d'adressage.

D-
e
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o [=f t Mltlsid  of
0 0 o o
Fusibles
N° | Bornes | Fonction Type
F1 | B4+ E-Bus (12 Voc) | F2AL 250 V
F2 | +1 +12Voc F2AL 250 V
F3 | 43 +12Voc F2AL 250 V
Fa4 | +4 +12Voc F2AL 250 V Déclaration du niveau de sécurité :
TBTS : Trés Basse Tension de Sécurité :
Fig. 4 BB [0 iEVon FeAL w0V tous les borniers de la carte SMP 14.
4.5.1 Cablage de plusieurs détecteurs sur une entrée de
PO type équilibrée 2 résistances (fig. 9b)
Alarme

Schema de cablage de plusieurs détectaurs sur une entrée avec
surveillance des alarmes et autosurveillance.
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3.2.1 Carte amplificateur de bus SMR 11 (fig. 3)

- Le cavalier @ pour connecter/isoler I'alimentation B1- des sorties

bus 1 et 2. @ Q@
- Le connecteur @ du contact d'auto surveillance externe, cablé
en paralléle avec le contact d'auto surveillance @(cf. fig. 6).

- Le contact d'auto surveillance du boitier SAR 11 © (cf. fig. 6). ﬂg E

- Le bus principal @, connexion E-Bus avec la centrale.
- La sortie bus 2 @, connexion E-Bus avec d'autres accessoires.
- La sortie bus 1 ®, connexion E-Bus avec d'autres accessoires.

717
¢ |

- La LED @, qui clignote si la sortie bus 1 est en liaison avec la centrale.

=
—0
- Les LED @ et ®, qui clignotent si le contact d'auto surveillance est j — @

fermé et si la communication par bus est correcte. . B AL L >
- Le cavalier @ pour connecter/isoler I'alimentation B4+ de la sortie bus 1. i T S0
- Le cavalier ®@pour connecterfisoler I'alimentation B4+ de la sortie bus 2. o " e " 0
-LaLED®, qui clignote si la sortie bus 2 est en liaison avec la centrale. Fig. 3

4. Cablage de I'amplificateur SMR 11

s Y ence Les cébles secondaires doivent étre attachés au minimum deux par deux
- - au moyen de colliers. Aucun cable ne doit passer par les opercules de la
pe 202 forJicler ] 2o Jucjeeq o] el igfnée 8 ge'l: éffz ; ) sous peine de rendre le produit non conforme au
rentie L
e 4.1 E-Bus (fig. 5)
la centrale Il est recommandé d'utiliser un cable du type SYT1 2 x 2 x 0,6 mm. La
longueur maximale du bus principal (E-Bus 0) jusqu'a la centrale ne doit
pas étre supérieure a 500 m.
E-Bus E-Bus E-Bus vers Les deux sorties bus (E-Bus 1 et E-Bus 2) ne doivent pas dépasser une
sostia3 Sorfie? “miiencasiscies longueur de 500 m. En cas d'utilisation de cables blindés, tous les écrans
Fig. 5a ne doivent étre reliés qu'en un seul point. En cas d'isolation totale, les
écrans du bus principal et ceux des sorties bus doivent également étre
séparés.
Cavalier
Fonction i s b 4.1.1 Utilisation comme amplificateur
Ampiifioateur ks e forpnd L'isolateur/amplificateur fonctionne avec une alimentation commune. Les
Amplificateur et | ouvert ouvert ferme sorties bus peuvent étre alimentées chacune en 400 mA au maximum par
Isolateur partiel l'intermédiaire du bus principal.
Amplificateur et | ouvert ouvert ouvert Les réglages des cavaliers sont précisés dans le tableau (fig. 5b).
Iluolmuv total
. 4.1.2 Utilisation comme amplificateur et isolateur
Fig. 5b L'isolateur/amplificateur fonctionne avec une alimentation séparée, chaque
sortie bus étant alimentée séparément par l'intermédiaire des bornes B1- et
B4+.
_. Sortle 1 Isolation partielle: le (+) est séparé du bus principal, mais le (-) est
E 3 commun,
v Isolation totale: le (+) et le (-) sont séparés du bus principal.
0S2 . Sortie2 Les réglages des cavaliers sont précisés dans le tableau (fig. 5b).
Auto- ®
surveillance Sortie 1 4.2 Contact d'auto surveillance (fi g.6)
3 T 054 Si la carte SMR 11 n’est pas montée dans le boitier SAR 11, le connecteur
] °45 Sortie 2 @ de la (fig. 3) doit, soit étre relié a un contact d'auto surveillance externe,
5 DS1 soit &étre mis en court circuit.
) . b - La liaison avec un contact d'auto surveillance externe doit étre établie au
B = fare moyen du connecteur fourni.
0S3 Nota important: le contact d'auto surveillance coupe la liaison bus
Sortie 2 (voir fig. 6).
4.2 Cablage de I'E-bus
E I :J"_'E Sortie 1 B2 et B3 ne doivent en aucun cas étre cablés sur la méme paire.
JZ._E Sortie 2
Fig. 6
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