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Mise en situation

Vous devez reproduire le schéma électrique du montage « Démarrage direct deux sens de rotation » sur I’application

WinRelais (raccourci présent sur le bureau de votre ordinateur)

Appelez votre professeur pour effectuer les sauvegardes.

Réaliser les schémas (/20 une faute = -1 point) :

Tableau des repéres et noms des appareils

Dans WinRelais

Nom WinRelais

Alim Alimentation Arrivée réseau Arrivée réseau 380V tétra polaire
XP1-XC8 Borniers Borne standard Borne 4 mm
Q2 Disjoncteur bipolaire Disjoncteur Disjoncteur bipolaire
T1 Transformateur Transformateur Transformateur mono
Q1 Disjoncteur moteur Disjoncteurs Moteurs GV2P01
Q3 Disjoncteur uni+neutre Disjoncteur Disjoncteur PN
SO Bouton poussoir NC Poussoir et commut Bouton poussoir NC
S1 Bouton poussoir NO Poussoir et commut Bouton poussoir NO
S2 Bouton poussoir NO Poussoir et commut Bouton poussoir NO
KMm1 Bobine M bobine Bobine al-a2
KM2 Bobine M bobine Bobine al-a2
KA1l Contact NO X contact RC contact NO 13-14
KA2 Contact NO X contact RC contact NO 13-14
KA1l Contact NC X contact RC contact NO 21-22
KA2 Contact NC X contact RC contact NO 21-22
L1-13 Voyants Elec général Lampe
Verrouillage | Verrouillage Actionneur et verrouillage | Verrouillage mécanique bas

Menu Winrelais

e

Symbole | Broche | Affichage | Pretérences | Recherche |

- coffret dali " . act MC 0102

- divers — | RC Contact NC 1112 o
- fab schneider kny |E RC Contact HC 1-2

- FLASH — | RC Contact MC 21-22

- HAGER RC Contact MC 31-32

- legrand R Contact MC 41-42

-- M Eobine RLC Contact MC 51-52

- b Contacteur R Contact MC B1-62

- M Poussoir et commutateur
- M Relais

--- bt Relaig thermique

- b S ectionneur

- ¥, Contact contacteur
- ¥, Contact temporizé

--- % Contact thermique
- % Digjoncteur
Actionneur et verrouillage
Alarme

Alimentation - Général
Arrivée et départ

Hrrivda Pdeczn

RLC Contact MC 71-72
RC Contact MC 81-82
RC Contact MC 91-92
RLC Contact MC

RLC Contact MO 03-04
RC Contact MO 1314
R Contact MO 23-24
RC Contact MO 33-34
RC Contact MO 3-4
RC Contact MO 43-44
RLC Contact MO 53-54
RLC Contact MO B3-64

R Contact MO 73-74
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Faire valider le schéma par votre enseignant. Le schéma ne doit comporter aucune différence.

Modification Validé

Séparez le schéma de puissance du schéma de commande en utilisant deux folios différents.
La séparation se fera en aval de Q3.

Ajouter un contact 23-24 sur le schéma de commande pour signaler que KM1 est alimenté

Ajouter un contact 23-24 sur le schéma de commande pour signaler que KM2 est alimenté

Ajoutez un deuxiéme moteur sur le schéma de puissance. Il sera commandé par un seul
contacteur et protégé par un disjoncteur moteur.

Dans le schéma de commande ajoutez les éléments pour commander ce deuxieme moteur
(bouton marche, arrét, auto maintien et bobine du contacteur).
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Evaluation CPro

C1 Analyser les conditions de l‘upératiun et son contexte
Les informations nécessaires sont recusilliss

Les contraintes technigues et d'exécution sont repérées

C3 Dé&finir une installation a l'aide de solutions préétablies

Le dossier technigue des opérations est constitué et complet

La solution technigue proposée répond au besoin du client et elle
est pertinente

C10 Exploiter les outils numériques dans le contexte professionnel

Les epplications numérigues (logiciels de représentation
graphigue, de dimenzicnnement, de chiffrage, ...] sont exploitées
avec pertinence

La recherche dinformation est faite avec pertinence

C11 Compléter les documents liés aux opérations
Les documents & compléter sont identifiés
Les informations nécessaires sont identifigées

Engagement:

Commentaire




